
 Ćwiczenia

 Podstaw Automatyki 
 

Spis Tematów

TTEMATYEMATY  ĆWICZEŃĆWICZEŃ::

1. Wprowadzenie do środowiska Matlab 6.5 (R13).

2. Wprowadzenie do środowiska Simulink.

3. Odpowiedzi czasowe podstawowych elementów dynamicznych.

4. Charakterystyki częstotliwościowe podstawowych elementów dynamicznych.

5. Modelowanie systemów fizycznych.

6. Podstawowy układ regulacji automatycznej SISO.

7. Stabilność układów dynamicznych.
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